
●  ７月１５日 第 10 回科学技術におけるロボット教育シンポジウ
ムで発表しました 

地域経済科 2年宇賀神理恵と機械精密システム工学科 2年尾崎君慶悟が自律型

ロボットの設計製作に関する研究成果を情報発信しました。 

 

宇賀神さんによる myRIO の特徴とロボット設計に関する講演 

     

  

    尾崎君による農業用ロボットの研究報告   

     


